
⑤.인-가이드를 전선 위로 돌려놓고, 나비볼트를 잠근다.

⑥.축을 삽입하고, 조립된 쟁반을 반복하여 적재한다.

⑦.적재후 손잡이-상을 ①과같이 조립하여 볼트를 조인다.
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     ③.인-가이드의 나비볼트를 풀고, 누름판을 돌린다.

④.전선타래를 올려놓고,쟁반 하부의 돌림판
을 시계방향으로 돌린다.(내경이 커짐.)

⑧.이동시에는 바퀴의 브레이크를 해제하고,
이동한다.

RM형 사용하기 (RM2A, RM3A, RM4A-520)

①.상부 손잡이-상의 나비볼트 2개
를 푼다.

②.쟁반 하부의 돌림판을 시계반
대방향으로 돌린다.
(내경이 작아 짐.)
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